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CONTROLLERS Kartaproduktu

Moduty wejs¢/wyjsc

Ambity Line”

AL-10-A.24

Seria A | Al/DI/DO

Seria B | Al/DI + AO + DO
Seria C | RTD + AO + DO
Seria D | Relay

Informacje dodatkowe

Seria A | Al/DI/DO

Opis

Seria przeznaczona jest do pomiaru praddéw, napie¢ oraz sygnatéw cyfrowych,
a takze do sterowania sygnatami cyfrowymi. Seria oferuje modele w petni
konfigurowalne, w ktérych kazdy kanat mozna ustawic¢ jako wejscie analogowe
(pradowe albo napieciowe), wejscie cyfrowe albo wyjscie cyfrowe. Dla aplikacji

niewymagajacych pomiaru sygnatéw analogowych oferowane sg takze modele
wytacznie z kanatami cyfrowymi.

Moduty posiadajg 8 lub 12 kanatow.

Moduty komunikuja sie z dostepnymi na rynku urzadzeniami i sterownikami PLC
za pomoca protokotu Modbus RTU.
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Seria obejmuje warianty wykonania:

AL-10-A.10 | 8xAl/DI/DO

8 kanatow, wszystkie konfigurowalne — kazdy kanat moze pracowac jako wejscie
analogowe pradowe, wejscie analogowe napieciowe, wejscie cyfrowe albo wyjscie
cyfrowe

Zakresy wejs¢: 0-20 mA, 0-10 V, 0-24 V

Zakresy wyj$¢: OC 100 mA

AL-10-A.30 | 12xAl/DI/DO

12 kanatdéw, wszystkie konfigurowalne — kazdy kanat moze pracowac jako wejscie
analogowe pradowe, wejscie analogowe napieciowe, wejscie cyfrowe albo wyjscie
cyfrowe

Zakresy wejs¢: 0-20 mA, 0-10 V, 0-24 V

Zakresy wyjsé: OC 100 mA

AL-10-A.17 | 8xDI/DO

8 kanatow, wszystkie konfigurowalne — kazdy kanat moze pracowac jako wejscie
cyfrowe albo wyjscie cyfrowe

Zakresy wejsc: 0-24 V

Zakresy wyjsé: OC 100 mA

AL-10-A.37 | 12xDI/DO

12 kanatow, wszystkie konfigurowalne — kazdy kanat moze pracowac jako wejscie
cyfrowe albo wyjscie cyfrowe

Zakresy wejsc¢: 0-24 V

Zakresy wyjs¢: OC 100 mA

AL-10-A.19 | 8xDO

8 kanatow wyjsc cyfrowych
Zakresy wyj$¢: OC 100 mA

AL-10-A.39 | 12xDO

12 kanatoéw wyjs¢ cyfrowych
Zakresy wyjsé: OC 100 mA

Specyfikacja

Zasilanie:

Napiecie 16..24..26 V DC

Pobor pradu 20 mA (niezaleznie od stanu wyjsc)

Zrodto zasilania Zewnetrzne poprzez ztagcze magistrali
komunikacyjnej (ztacze w zestawie)

Zabezpieczenie przed zmiang TAK

polaryzacji zasilania

Wewnetrzne zabezpieczenie przed TAK

przecigzeniem
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Komunikacja:

Rodzaj interfejsu

RS-485 (8N1, 8N2, 8E1, 801; 1200, 2400,
4800, 9600, 19200, 38400, 57600,
115200), Modbus RTU

AL-10-A.10 | AL-10-A.30

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami
Szybkos$¢ pomiaru
Wejscia pradowe:
zakresy pracy
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
doktadnos$¢ pomiarowa
stabilnos¢ temp.
ochrona nadpradowa

zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji

Wejscia napieciowe:
zakresy pracy

dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
doktadnos¢ pomiarowa
stabilnos¢ temp.
zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji
Wejscia cyfrowe (zrealizowane jako
pomiar napiecia):
zakresy pracy
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
prog przetaczenia
doktadnos$¢ pomiarowa
zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji
Wyjscia cyfrowe:

8 (model AL-10-A.10)

12 (model AL-10-A.30)

8xAl/DI/DO (AL-10-A.10)

12xAl/DI/DO (AL-10-A.30)

Al/DI/DO - wejscia pradowe/napieciowe lub
cyfrowe/wyjscia cyfrowe (kazde
konfigurowalne)

NIE

NIE

10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

0-20 mA (maks. 0-24 mA)
-0.5-30V

~100 Q

0.1% zakresu nominalnego

0.01%/°C zakresu nominalnego

TAK (automatyczne odtaczenie kanatu
od uktadu pomiarowego na czas
przecigzenia)

NIE

0-10 V (maks. 0-11 V)
0-24 V (maks. 0-28 V)
-0.5-30V

~100 kQ

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
NIE

0-28 'V
-0.5-30 V

~100 kQ

prég i histereza konfigurowalne
3% zakresu nominalnego

NIE
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typ

dopuszczalne napiecie na
zaciskach

maksymalny prad

impedancja w stanie rozwarcia
impedancja w stanie zwarcia
zabezpieczenie przed
przecigzeniem

zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji

AL-10-A.17 | AL-10-A.37

OC (active low; tranzystor N-MOSFET)
-0.5-30V

100 mA

~100 kQ

<50

TAK (PTC 100 mA)

NIE

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami
Szybkos$¢ pomiaru
Wejscia cyfrowe (zrealizowane jako
pomiar napiecia):
zakresy pracy
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
prog przetaczenia
doktadnos$¢ pomiarowa
zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji
Wyjscia cyfrowe:
typ
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
maksymalny prad
impedancja w stanie rozwarcia
impedancja w stanie zwarcia
zabezpieczenie przed
przecigzeniem
zabezpieczenie przed zmiang
polaryzacji

AL-10-A.19 | AL-10-A.39

8 (model AL-10-A.17)

12 (model AL-10-A.37)

8xDI/DO (AL-10-A.17)

12xDI/DO (AL-10-A.37)

DI/DO - wejscia cyfrowe/wyjscia cyfrowe
(kazde konfigurowalne)

NIE

NIE

10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

0-28 V
-0.5-30 V

~100 kQ

prég i histereza konfigurowalne
3% zakresu nominalnego

NIE

OC (active low; tranzystor N-MOSFET)
-0.5-30 V

100 mA

~100 kQ

<50

TAK (PTC 100 mA)

NIE

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu

8 (model AL-10-A.19)
12 (model AL-10-A.39)
8xDO (AL-10-A.19)
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12xDO (AL-10-A.39)
DO - wyjscia cyfrowe
Izolacja galwaniczna od systemu NIE
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami NIE
Wyjscia cyfrowe:
typ OC (active low; tranzystor N-MOSFET)
dopuszczalne napiecie na -0.5-30 V
zaciskach
maksymalny prad 100 mA
impedancja w stanie rozwarcia ~100 kQ
impedancja w stanie zwarcia <50
zabezpieczenie przed TAK (PTC 100 mA)
przecigzeniem wyjsc¢
zabezpieczenie przed zmiana NIE
polaryzacji

Seria B | Al/DI + AO + DO

Opis

Seria rozszerzona wzgledem serii A o0 mozliwos$¢ generowania sygnatow
analogowych. Dzieki temu znajduje zastosowanie w uktadach wymagajacych
sterowania sygnatami pradowymi i napieciowymi (np. przepustnice, zawory,
sitowniki), przy jednoczesnej obstudze wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych.

Moduty posiadajg 8 lub 12 kanatéw. Potowa kanatéw stanowi konfigurowalne
wejscia analogowe i cyfrowe (kazdy kanat mozna ustawié jako wejscie prgdowe,
wejscie napieciowe albo wejscie cyfrowe). Druga potowa kanatow — w zaleznosci
od modelu - to konfigurowalne wyjscia analogowe (pradowe, napieciowe) lub
konfigurowalne wyjscia analogowe (pradowe, napieciowe) i wyjscia cyfrowe.

Moduty komunikuja sie z dostepnymi na rynku urzgadzeniami i sterownikami PLC
za pomoca protokotu Modbus RTU.

Seria obejmuje warianty wykonania:
AL-10-B.10 | 4xAl/DI + 4xA0

e 8 kanatow, w tym: 4 konfigurowalne wejscia analogowe/cyfrowe (kazde moze
pracowac jako wejscie prgdowe, napieciowe albo cyfrowe) oraz 4 konfigurowalne
wyjsécia analogowe (kazde moze pracowac jako wyjscie pragdowe albo napieciowe)

e Zakresy wejs¢: 0-20 mA, 0-10 V, 0-24 V

e Zakresy wyjs¢: 0-20 mA, 0-10 V

AL-10-B.30 | 6xAl/DI + 6xA0

e 12 kanatow, w tym: 6 konfigurowalnych wej$¢ analogowych/cyfrowych (kazde moze
pracowac jako wejscie pradowe, napieciowe albo cyfrowe) oraz 6 konfigurowalnych
wyj$¢ analogowych (kazde moze pracowac jako wyjscie prgdowe albo napieciowe)

e Zakresy wejs¢: 0-20 mA, 0-10 V, 0-24 V

e Zakresy wyj$¢: 0-20 mA, 0-10 V
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AL-10-B.11 | 4xAl/DI + 2xA0 + 2xDO

8 kanatow, w tym: 4 konfigurowalne wejscia analogowe/cyfrowe (kazde moze
pracowac jako wejscie pradowe, napieciowe albo cyfrowe), 2 konfigurowalne wyjscia
analogowe (kazde moze pracowac jako wyjscie pragdowe albo napieciowe) oraz 2
wyjscia cyfrowe

Zakresy wejs¢: 0-20 mA, 0-10 V, 0-24 V

Zakresy wyj$¢: 0-20 mA, 0-10 V, OC 100 mA

AL-10-B.31| 6xAl/DI + 2xA0 + 4xDO

12 kanatéw, w tym: 6 konfigurowalnych wej$¢ analogowych/cyfrowych (kazde moze
pracowac jako wejscie pradowe, napieciowe albo cyfrowe), 2 konfigurowalne wyjscia
analogowe (kazde moze pracowac jako wyjscie prgdowe albo napieciowe) oraz 4
wyjscia cyfrowe

Zakresy wejs¢: 0-20 mA, 0-10 V, 0-24 V

Zakresy wyjs¢: 0-20 mA, 0-10 V, OC 100 mA

Specyfikacja

Zasilanie:

Napiecie 16..24..26 V DC

Pobdr pradu 15 mA (wyjscia nieaktywne)
85 mA (model AL-10-B.10, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)
120 mA (model AL-10-B.30, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)
50 mA (model AL-10-B.11, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)
50 mA (model AL-10-B.31, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)

Zrédto zasilania Zewnetrzne poprzez ztagcze magistrali
komunikacyjnej (ztacze w zestawie)

Zabezpieczenie przed zmiang TAK

polaryzacji zasilania

Wewnetrzne zabezpieczenie przed TAK

przecigzeniem

Komunikacja:

Rodzaj interfejsu RS-485 (8N1, 8N2, 8E1, 801; 1200, 2400,

4800, 9600, 19200, 38400, 57600,
115200), Modbus RTU

AL-10-B.10 | AL-10-B.30

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow 8 (model AL-10-B.10)

12 (model AL-10-B.30)

Typ sygnatu 4xAl/DI + 4xA0 (AL-10-B.10)

6xAl/DIl + 6xA0 (AL-10-B.30)



Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami
Szybkos¢ pomiaru
Wejscia pradowe:
zakresy pracy
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
doktadnos$¢ pomiarowa
stabilnos$¢ temp.

ochrona nadpradowa

zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji

Wejscia napieciowe:
zakresy pracy

dopuszczalne napigcie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
doktadnos$¢ pomiarowa
stabilnos¢ temp.
zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji

Wejscia cyfrowe (zrealizowane jako

pomiar napiecia):
zakresy pracy
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
prég przetaczenia
doktadnos$¢ pomiarowa
zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji

Wyjscia pragdowe (AKTYWNE, 0-20 mA):
zakres generowanego pradu
rozdzielczos¢ (minimalny krok)
doktadnosc¢ regulacji
stabilnos$¢ temperaturowa
maksymalna rezystancja
obcigzenia

Wyjscia napieciowe (AKTYWNE, 0-10 V):
zakres generowanego napiecia
rozdzielczos$¢ (minimalny krok)
doktadnosc¢ regulacji
stabilnos¢ temperaturowa
minimalna rezystancja obcigzenia
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Al/DI - wejscia pradowe/napieciowe lub
cyfrowe (kazde konfigurowalne) + AO -
wyjscia pradowe/napieciowe (kazde
konfigurowalne)

NIE

NIE

10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

0-20 mA (maks. 0-24 mA)
-0.5-30V

~100 Q

0.1% zakresu nominalnego

0.01%/°C zakresu nominalnego zakresu
nominalnego

TAK (automatyczne odtaczenie kanatu
od uktadu pomiarowego na czas
przeciazenia)

NIE

0-10 V (maks. 011 V)
0-24 V (maks. 0-26 V)
-0.5-30V

~100 kQ

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
NIE

0-28 V
-0.5-30 V

~100 kQ

prég i histereza konfigurowalne
3% zakresu nominalnego

NIE

0-20 mA (maks. 0-24 mA)
0.002 mA

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
600 Q

0-10 V (maks. 0-11 V)

0.001V

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
400 Q
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AL-10-B.11 | AL-10-B.31

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami
Szybkos$¢ pomiaru
Wejscia pradowe:
zakresy pracy
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
doktadnos¢ pomiarowa
stabilnos¢ temp.

ochrona nadpradowa

zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji
Wejscia cyfrowe (zrealizowane jako
pomiar napiecia):
zakresy pracy
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
prog przetaczenia
doktadnos¢ pomiarowa
zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji
Wejscia napieciowe:
zakresy pracy

dopuszczalne napiecie na
zaciskach
impedancja wejsciowa
doktadnos$¢ pomiarowa
stabilnos¢ temp.
zabezpieczenie przed zmiana
polaryzacji

Wyjscia pradowe (AKTYWNE, 0-20 mA):
zakres generowanego pradu
rozdzielczo$¢ (minimalny krok)
doktadnosc¢ regulaciji
stabilnos¢ temperaturowa
maksymalna rezystancja
obcigzenia

8 (model AL-10-B.11)

12 (model AL-10-B.31)

4xAl/DI + 2xA0 + 2xDO (AL-10-B.11)
6xAl/DI + 2xA0 + 4xDO (AL-10-B.31)
Al/DI - wejscia pradowe/napieciowe lub
cyfrowe (kazde konfigurowalne) + AO -
wyjscia pradowe/napieciowe (kazde
konfigurowalne) + DO - wyjscia cyfrowe
NIE

NIE

10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

0-20 mA (maks. 0-24 mA)
-0.5-30V

~100 Q
0.1% zakresu nominalnego

0.01%/°C zakresu nominalnego zakresu

nominalnego
TAK (automatyczne odtaczenie kanatu
od uktadu pomiarowego na czas
przecigzenia)

NIE

0-28 V
-0.5-30 V

~100 kQ

prog i histereza konfigurowalne
3% zakresu nominalnego

NIE

0-10 V (maks. 011 V)
0-24 V (maks. 0-26 V)
-0.5-30 V

~100 kQ

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
NIE

0-20 mA (maks. 0-24 mA)
0.002 mA

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
600 Q
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Wyjscia napieciowe (AKTYWNE, 0-10 V):
zakres generowanego napiecia 0-10 V (maks. 0-11 V)
rozdzielczo$¢ (minimalny krok) 0.001V
doktadnosc¢ regulaciji 0.1% zakresu nominalnego
stabilnos¢ temperaturowa 0.01%/°C zakresu nominalnego
minimalna rezystancja obcigzenia 400 Q
Wyjscia cyfrowe:
typ OC (active low; tranzystor N-MOSFET)
dopuszczalne napiecie na -0.5-30V
zaciskach
maksymalny prad 100 mA
impedancja w stanie rozwarcia ~100 kQ
impedancja w stanie zwarcia <50
zabezpieczenie przed TAK (PTC 100 mA)
przecigzeniem
zabezpieczenie przed zmiang NIE
polaryzacji

SeriaC| RTD + AO + DO

Opis

Seria przeznaczona jest do pomiaru temperatury za pomoca czujnikéw RTD. Dla
wiekszej elastycznosci zastosowania w réznych aplikacjach modele z tej serii
wyposazono takze w konfigurowalne kanaty wyjs¢ analogowych (kazdy z nich
mozna ustawic¢ jako pradowy albo napieciowy). Niektére modele, obok wyjs¢
analogowych, posiadajg réwniez wyjscia cyfrowe.

Moduty posiadajg 8 lub 12 kanatdéw. Potowa kanatéw moze pracowac jako
konfigurowalne wejscia pomiarowe temperaturowe, druga potowa kanatow jako
wyjscia analogowe lub cyfrowe.

Moduty komunikuja sie z dostepnymi na rynku urzadzeniami i sterownikami PLC
za pomoca protokotu Modbus RTU.

Seria obejmuje warianty wykonania:
AL-10-C.10 | 4xRTD + 4xA0

e 8 kanatow, w tym: 4 konfigurowalne wejscia temperaturowe (kazde moze pracowac
jako dowolne z dostepnych RTD) oraz 4 konfigurowalne wyjscia analogowe (kazde
moze pracowac jako wyjscie prgdowe albo napieciowe)

o Zakresy wejs¢: NTC10k, PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210, rezystencja 0-1 MQ

e Zakresy wyjs¢: 0-20 mA, 0-10 V

AL-10-C.30 | 6xRTD + 6xA0

e 12 kanatow, w tym: 6 konfigurowalnych wej$¢ temperaturowych (kazde moze
pracowac jako dowolne z dostepnych RTD) oraz 6 konfigurowalnych wyjs¢
analogowych (kazde moze pracowacd jako wyjscie pradowe albo napieciowe)

o Zakresy wejs¢: NTC10k, PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210, rezystencja 0-1 MQ

o Zakresy wyj$¢: 0-20 mA, 0-10 V
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AL-10-C.11 | 4xRTD + 2xA0 + 2xDO

e 8 kanatow, w tym: 4 konfigurowalne wejscia temperaturowe (kazde moze pracowac
jako dowolne z dostepnych RTD), 2 konfigurowalne wyjscia analogowe (kazde moze
pracowac jako wyjscie pradowe albo napieciowe) oraz 2 wyjscia cyfrowe

e Zakresy wejs¢: NTC10k, PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210, rezystencja 0-1 MQ

o Zakresy wyjs¢: 0-20 mA, 0-10 V, OC 100 mA

AL-10-C.31| 6xRTD + 2xA0 + 4xDO

e 12 kanatéw, w tym: 6 konfigurowalnych wejs¢ temperaturowych (kazde moze
pracowac jako dowolne z dostepnych RTD), 2 konfigurowalne wyjscia analogowe
(kazde moze pracowacd jako wyjscie pradowe albo napieciowe) oraz 4 wyjscia
cyfrowe

e Zakresy wejs¢: NTC10k, PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210, rezystencja 0-1 MQ

e Zakresy wyjs¢: 0-20 mA, 0-10 V, OC 100 mA

AL-10-C.12 | 4xRTD + 4xDO

e 8 kanatow, w tym: 4 konfigurowalne wejscia temperaturowe (kazde moze pracowac
jako dowolne z dostepnych RTD) oraz 4 wyjscia cyfrowe

e Zakresy wejsc¢: NTC10k, PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210, rezystencja 0-1 MQ

e Zakresy wyj$¢: OC 100 mA

AL-10-C.32 | 6XRTD + 6xDO

e 12 kanatdow, w tym: 6 konfigurowalnych wejs¢ temperaturowych (kazde moze
pracowac jako dowolne z dostepnych RTD) oraz 6 wyj$¢ cyfrowych

e Zakresy wejs¢: NTC10k, PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210, rezystencja 0-1 MQ

e Zakresy wyj$¢: OC 100 mA

Specyfikacja

Zasilanie:

Napiecie 16..24..26 V DC
Pobdr pradu 15 mA (wyjscia nieaktywne)

85 mA (model AL-10-C.10, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)

120 mA (model AL-10-C.30, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)

50 mA (model AL-10-C.11, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)

50 mA (model AL-10-C.31, wyjscia
aktywne, obcigzenie 24 mA)

15 mA (model AL-10-C.12, wyjscia
aktywne)

15 mA (model AL-10-C.32, wyjscia
aktywne)

Zrédto zasilania Zewnetrzne poprzez ztagcze magistrali

komunikacyjnej (ztacze w zestawie)

Zabezpieczenie przed zmiang TAK
polaryzacji zasilania



Wewnetrzne zabezpieczenie przed
przecigzeniem
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TAK

Komunikacja:

Rodzaj interfejsu

RS-485 (8N1, 8N2, 8E1, 801; 1200, 2400,
4800, 9600, 19200, 38400, 57600,
115200), Modbus RTU

AL-10-C.10 | AL-10-C.30

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu

Izolacja galwaniczna miedzy kanatami

Szybkos$¢ pomiaru

Wejscia rezystancyjne (RTD):
przeznaczone do czujnikow

podstawowy btad pomiaru
temperatury -50°C / 25°C / maks.
temp. zakr. czujnika (bez
uwzglednienia klasy czujnika)

btad pomiaru rezystancji

stabilnos¢ temp.

Wyjscia pragdowe (AKTYWNE, 0-20 mA):

zakres generowanego pradu
rozdzielczos¢ (minimalny krok)
doktadnosc¢ regulacji
stabilnos¢ temperaturowa
maksymalna rezystancja
obcigzenia

Wyjscia napieciowe (AKTYWNE, 0-10 V):

zakres generowanego napiecia
rozdzielczos¢ (minimalny krok)
doktadnosc¢ regulacji

stabilnos$¢ temperaturowa
minimalna rezystancja obcigzenia

8 (model AL-10-C.10)

12 (model AL-10-C.30)

4xRTD + 4xA0 (AL-10-C.10)

6xRTD + 6xA0 (AL-10-C.30)

RTD - wejscia rezystancyjne (kazde
konfigurowalne w zakresie obstugiwanych
typow czujnikow) + AO - wyjscia pradowe/
napieciowe (kazde konfigurowalne)

NIE

NIE

10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210,
NTC10k, bezposredni pomiar rezystancji
0-1 MQ

PT1000: 0.60°C / 0.80°C / 1.90°C @500°C
NI1000: 0.60°C / 0.60°C / 0.60°C @250°C
KTY81-110: 0.30°C / 0.30°C / 0.70°C @150°C
KTY81-210: 0.30°C / 0.30°C / 1.20°C @150°C
NTC10k: 3.10°C / 0.10°C / 1.00°C @150°C
<1% wartosci mierzonej w zakresie od
150 Q do 150 kQ

0.05%/°C

0-20 mA (maks. 0-24 mA)
0.002 mA

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
600 Q

0-10 V (maks. 0-11 V)

0.001 V

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
400 Q
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AL-10-C.11 | AL-10-C.31

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu

Izolacja galwaniczna miedzy kanatami

Szybkos¢ pomiaru

Wejscia rezystancyjne (RTD):
przeznaczone do czujnikow

podstawowy btad pomiaru

temperatury -50°C / 25°C / maks.

temp. zakr. czujnika (bez
uwzglednienia klasy czujnika)

btad pomiaru rezystancji

stabilnos¢ temp.

Wyjscia pragdowe (AKTYWNE, 0-20 mA):

zakres generowanego pradu
rozdzielczos¢ (minimalny krok)
doktadnosc¢ regulacji
stabilnos¢ temperaturowa
maksymalna rezystancja
obcigzenia

Wyjscia napieciowe (AKTYWNE, 0-10 V):

zakres generowanego napiecia

rozdzielczos¢ (minimalny krok)

doktadnosc¢ regulacji

stabilnos¢ temperaturowa

minimalna rezystancja obcigzenia
Wyjscia cyfrowe:

typ

dopuszczalne napiecie na

zaciskach

maksymalny prad

impedancja w stanie rozwarcia

impedancja w stanie zwarcia

zabezpieczenie przed

przecigzeniem

zabezpieczenie przed zmiana

polaryzacji

8 (model AL-10-C.1)

12 (model AL-10-C.31)

4xRTD + 2xA0 + 2xDO (AL-10-C.11)
6xRTD + 2xA0 + 4xDO (AL-10-C.31)
RTD - wejscie rezystancyjne (kazde
konfigurowalne w zakresie obstugiwanych
typow czujnikow) + AO - wyjscia pradowe/
napieciowe (kazde konfigurowalne) + DO -
wyjscia cyfrowe

NIE

NIE

10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210,
NTC10k, bezposredni pomiar rezystancji
0-1 MQ

PT1000: 0.60°C / 0.80°C / 1.90°C @500°C
NI1000: 0.60°C / 0.60°C / 0.60°C @250°C
KTY81-110: 0.30°C / 0.30°C / 0.70°C @150°C
KTY81-210: 0.30°C / 0.30°C / 1.20°C @150°C
NTC10k: 3.10°C / 0.10°C / 1.00°C @150°C
<1% wartosci mierzonej w zakresie od
150 Q do 150 kQ

0.05%/°C

0-20 mA (maks. 0-24 mA)
0.002 mA

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
600 Q

0-10 V (maks. 0-11 V)

0.001V

0.1% zakresu nominalnego
0.01%/°C zakresu nominalnego
400 Q

OC (active low; tranzystor N-MOSFET)
-0.5-30 V

100 mA

~100 kQ

<50

TAK (PTC 100 mA)

NIE



AL-10-C.12 | AL-10-C.32
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Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu

Izolacja galwaniczna od systemu

Izolacja galwaniczna miedzy kanatami

Szybkos$¢ pomiaru

Wejscia rezystancyjne (RTD):
przeznaczone do czujnikow

podstawowy btad pomiaru

temperatury -50°C / 25°C / maks.

temp. zakr. czujnika (bez
uwzglednienia klasy czujnika)

btad pomiaru rezystancji

stabilnos¢ temp.

Wyjscia cyfrowe:
typ
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
maksymalny prad
impedancja w stanie rozwarcia
impedancja w stanie zwarcia
zabezpieczenie przed
przecigzeniem
zabezpieczenie przed zmiang
polaryzacji

8 (model AL-10-C.12)

12 (model AL-10-C.32)

4xRTD + 4xDO (AL-10-C.12)

6xRTD + 6xDO (AL-10-C.32)

RTD - wejscie rezystancyjne (kazde
konfigurowalne w zakresie obstugiwanych
typow czujnikow) + DO - wyjscia cyfrowe
NIE

NIE

10 pomiarow na sek. (kazdy kanat)

PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-81-210,
NTC10k, bezposredni pomiar rezystancji
0-1 MQ

PT1000: 0.60°C / 0.80°C / 1.90°C @500°C
NI1000: 0.60°C / 0.60°C / 0.60°C @250°C
KTY81-110: 0.30°C / 0.30°C / 0.70°C @150°C
KTY81-210: 0.30°C / 0.30°C / 1.20°C @150°C
NTC10k: 3.10°C / 0.10°C / 1.00°C @150°C
<1% wartosci mierzonej w zakresie od
150 Q do 150 kQ

0.05%/°C

OC (active low; tranzystor N-MOSFET)
-0.5-30 V

100 mA

~100 kQ

<50

TAK (PTC 100 mA)

NIE
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Wykresy
Charakterystyka czujnikow temperatury

Znormalizowane napiecie na wejsciu ADC dla réznych
typow czujnikow wzgledem temperatury

==
0,9% 7
0,8 \\\ 7 -
0.7 \\‘ | _ .
0,6 \
0,5 !

-100 -50 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
Temperatura [°C]

——PT1000 — - -NI1000 KTY81-110 -------- KTY81-210 ----- NTC10k

Charakterystyka czujnikéw NTC

Znormalizowane napiecie na wejsciu ADC dla réznych
wartosci rezystancji nominalnych NTC wzgledm

temperatury
Em e e arans e e Tovieeen,
—., = -, —-_'_'.- ....................
N et P L R T PO
- te,
e i
S e
Sel L e,
\\\ .....
N \\\ '''''
N S
\\
N S
. \\
N Se
* N \\\
N N e
* ~

0,3
0,2
0,1

0 Tt e e e— . . -

-50 -40 -30 -20 -10 O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150
Temperatura [°C]

-
“\
-
-—

——NTC1k — -- NTC3k3 - - NTC10k ----- NTC 33k oot NTC 100k



20250525

Btad pomiaru temperatury

Maksymalny btad pomiaru temperatury dla réznych
czujnikow temperatury
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Seria D | Relay

Opis
Seria modutow wyjs¢ przekaznikowych.

Moduty komunikuja sie z dostepnymi na rynku urzadzeniami i sterownikami PLC
za pomoca protokotu Modbus RTU.

Seria obejmuje warianty wykonania:
AL-10-D.10 | 8xSPST (NO)

e 8 przekaznikow SPST (NO) 2 A / 30 V potaczonych w 4 pary (kazda para posiada 3
zaciski, z ktorych jeden jest wspolny dla obydwu przekaznikéw)

AL-10-D.30 | 12xSPST (NO)

e 12 przekaznikdw SPST (NO) 2 A / 30 V potaczonych w 6 par (kazda para posiada 3
zaciski, z ktorych jeden jest wspodlny dla obydwu przekaznikow)

AL-10-D.11 | 4xSPDT

e 4 przekazniki SPDT2 A/ 30V
AL-10-D.31| 6xSPDT

e 6 przekaznikow SPDT 2 A / 30V

Specyfikacja
Zasilanie:
Napiecie 16..24..26 V DC
Pobdr pradu 15 mA (wyjscia nieaktywne)
100 mA (model AL-10-D.10, wyjscia
aktywne)
140 mA (model AL-10-D.30, wyjscia
aktywne)
60 mA (model AL-10-D.11, wyjscia
aktywne)
80 mA (model AL-10-D.31, wyjscia
, aktywne)
Zrodto zasilania Zewnetrzne poprzez ztagcze magistrali
komunikacyjnej (ztacze w zestawie)
Zabezpieczenie przed zmiang TAK
polaryzacji zasilania
Wewnetrzne zabezpieczenie przed TAK
przecigzeniem
Komunikacja:
Rodzaj interfejsu RS-485 (8N1, 8N2, 8E1, 801; 1200, 2400,

4800, 9600, 19200, 38400, 57600,
115200), Modbus RTU




AL-10-D.10 | AL-10-D.30
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Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu
Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami

Wyjscia przekaznikowe:
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
maksymalny przetaczany prad
maksymalna przetgczana moc
rezystancja stykéw w stanie
zwartym
trwatos¢ mechaniczna /
elektryczna (0.5 A, obc. rezyst.)

AL-10-D.11 | AL-10-D.31

8 (model AL-10-D.10)

12 (model AL-10-D.30)

SPST (NO)

TAK (funkcjonalna)

TAK (funkcjonalna miedzy parami)
NIE (w obrebie pary)

34 V AC / 48 V DC

2 A

62.5 VA / 30 W

<100 mQ (10 mA, 30 mV DC)

1 x10e7 / 9 x10e4 przetaczen

Pomiar i sterowanie:

Liczba kanatow

Typ sygnatu
Izolacja galwaniczna od systemu
Izolacja galwaniczna miedzy kanatami
Wyjscia przekaznikowe:
dopuszczalne napiecie na
zaciskach
maksymalny przetaczany prad
maksymalna przetgczana moc
rezystancja stykéw w stanie
zwartym
trwato$¢ mechaniczna /
elektryczna (0.5 A, obc. rezyst.)

4 (model AL-10-D.1)
6 (model AL-10-D.31)
SPDT

TAK (funkcjonalna)
TAK (funkcjonalna)

34V AC/ 48 V DC

2 A

62.5 VA /30 W

<100 mQ (10 mA, 30 mV DC)

1 x10e7 / 9 x10e4 przetaczen

Informacje dodatkowe

Charakterystyka uzytkowa

Obudowa:

Stopien ochrony

Materiat wykonania

Klasa palnosci i bezpieczenstwa
pozarowego

Kolor

IP 20 / DIN EN 60529
Poliamid (PAGG)
UL 94 V-0

Jasny szary (wtyki zielone)
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Wymiary (bez wtykdéw)
Wymiary (z wtykami)

17.5 x 99 x 114.5 mm (s X w x g)
17.5 x 109 x 114.5 mm (s x w x g)

Warunki uzytkowe:

Zakres temp.
Wilgotnosc¢

0... +55°C
maks. 85% (bez kondensacji)

Transport i przechowywanie:

Zakres temp.

Wilgotnos¢

Opakowanie jednostkowe
Ilos¢ sztuk w opakowaniu
Wymiary opakowania

Kraj pochodzenia

-20... +70°C

maks. 85%

Pudetko kartonowe

y

220 x 145 x 40 mm (s x W X g)
PL

Montaz i instalacja, sposdb
podtaczenia i schematy, rejestry

Modbus, zasady bezpieczenstwa:

Instrukcja Uzytkownika

Dostepna po linkiem:
https://edscontrollers.pl/produkty/amb

ity-line/moduly-
io/dokumentacja/instrukcja-
uzytkownika/

Zgodnosci/certyfikaty:

Znak CE
Ocena RoHS
Ocena REACH

TAK
TAK
TAK

eDev Studio sp. z o.0.

ul. Wtadystawa Trylinskiego 2, 10-683 Olsztyn
KRS: 0000722653 | NIP: PL7393913272
info@edscontrollers.pl | www.edscontrollers.pl



mailto:info@edscontrollers.pl
http://www.edscontrollers.pl/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/instrukcja-uzytkownika/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/instrukcja-uzytkownika/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/instrukcja-uzytkownika/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/instrukcja-uzytkownika/

