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Bezpieczeństwo 
Instalację urządzenia powinien przeprowadzać wyłącznie wykwalifikowany 
personel, posiadający uprawnienia do pracy z urządzeniami elektrycznymi. 

Podczas eksploatacji należy zapewnić warunki pracy zgodne ze specyfikacją 
urządzenia (m.in. napięcie zasilania, maksymalny pobór prądu, temperatura, 
wilgotność otoczenia, stopień ochrony). 

Nie należy użytkować urządzenia w środowisku zagrożonym wybuchem, w 
strefach narażonych na nadmierne wibracje, wstrząsy, duże wahania 
temperatury, kondensację pary wodnej, promieniowanie oraz działanie 
czynników korozyjnych. 

Zabrania się samodzielnego rozbierania, naprawiania i modyfikowania 
urządzenia. W przypadku stwierdzenia usterki należy je odłączyć i 
przekazać do autoryzowanego serwisu. 

Producent nie ponosi odpowiedzialności za szkody wynikające z 
niewłaściwej instalacji, niewłaściwego stanu technicznego oraz użytkowania 
niezgodnego z przeznaczeniem urządzenia. 

Opis i zastosowanie 
Moduły przeznaczone są do współpracy ze sterownikami PLC w systemach 
automatyki przemysłowej i budynkowej. Współpracują ze wszystkimi 
standardowymi systemami i urządzeniami, w których komunikacja odbywa 
się za pomocą interfejsu RS-485 i protokołu Modbus RTU. Moduły w 
zależności od serii obsługują następujące typy i zakresy sygnałów: 

• wejścia analogowe (0–10 V, 0–24 V, 0–20 mA) 
• wyjścia analogowe (0–20 mA, 0–10 V) 
• wejścia cyfrowe 
• wyjścia cyfrowe (typu OC) 
• wejścia temperaturowe (PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY81-210, 

NTC10k, pomiar rezystancji 0–1 MΩ) 
• wyjścia przekaźnikowe SPST i SPDT (2 A / 30 V) 

Specyfikacja 
Zasilanie 
Napięcie 16..24..26 V DC. 
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Komunikacja 
RS-485 (8N1, 8N2, 8E1, 8O1); prędkość transmisji: 1200, 2400, 4800, 9600, 
19200, 38400, 57600, 115200 bps; protokół: Modbus RTU. 
Domyślne parametry Modbus (moduły Ambity Line): adres 1, 9600 bps, 8N1. 

Źródło zasilania 
Zewnętrzne - przez złącze magistrali komunikacyjnej (złącze jest w 
zestawie). 

Pobór prądu 
• Seria A 

– 20 mA (niezależnie od stanu wyjść) 
• Seria B 

– 15 mA (wyjścia nieaktywne) 
– 85 mA (model AL-IO-B.10, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 
– 120 mA (model AL-IO-B.30, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 
– 50 mA (model AL-IO-B.11, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 
– 50 mA (model AL-IO-B.31, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 

• Seria C 
– 15 mA (wyjścia nieaktywne) 
– 85 mA (model AL-IO-C.10, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 
– 120 mA (model AL-IO-C.30, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 
– 50 mA (model AL-IO-C.11, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 
– 50 mA (model AL-IO-C.31, wyjścia aktywne, obciążenie 24 mA) 
– 15 mA (model AL-IO-C.12, wyjścia aktywne) 
– 15 mA (model AL-IO-C.32, wyjścia aktywne) 

• Seria D 
– 15 mA (wyjścia nieaktywne) 
– 100 mA (model AL-IO-D.10, wyjścia aktywne) 
– 140 mA (model AL-IO-D.30, wyjścia aktywne) 
– 60 mA (model AL-IO-D.11, wyjścia aktywne) 
– 80 mA (model AL-IO-D.31, wyjścia aktywne) 

Pomiar i sterownie 
Moduły w zależności od typu obsługiwanych sygnałów są podzielone na 
serie. W poszczególnych seriach dostępne są modele w różnych wariantach 
wykonania, w tym z kanałami konfigurowalnymi (każdy kanał można ustawić 
niezależnie od pozostałych, np. jako wejście prądowe, napięciowe albo 
cyfrowe). Szczegóły dotyczące każdego z modeli znajdują się w Karcie 
produktu. 

https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/karta-produktu/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/karta-produktu/
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Wymiary 
Urządzenie (bez wtyków): 17.5 × 99 × 114.5 mm (s × w × g) 
Urządzenie (z wtykami): 17.5 × 109 × 114.5 mm (s × w × g) 
Opakowanie: 220 × 145 × 40 mm (s × w × g) 

Montaż i instalacja 
Zawartość opakowania: moduł, wtyki (wejść/wyjść), złącze magistrali 
komunikacyjnej, skrócona instrukcja użytkownika, karta produktu. 

Zestaw nie zawiera: listwy zaciskowej wtykowej (służącej do połączenia 
modułu z siecią Modbus) oraz konwertera RS-485/USB (służącego do 
połączenia modułu z komputerem przy korzystaniu z programu do 
konfiguracji). 
Moduły instaluje się przez systemową magistralę komunikacyjną (ww. 
złącze magistrali komunikacyjnej), która umożliwia jednoczesne przesyłanie 
danych oraz zasilania pomiędzy wszystkimi urządzeniami w szeregu. Za 
pomocą złącza magistrali komunikacyjnej moduł montuje się na szynie DIN, 
łączy się z kolejnymi modułami w zestawy, a po wpięciu w nie złącza typu 
listwa zaciskowa wtykowa, podłącza do magistrali Modbus. 

Montaż/demontaż modułu 
Moduł montuje się bezpośrednio na szynie DIN. 
Należy: 

1. Umieścić złącza magistrali 
komunikacyjnej w szynie. 

2. Wcisnąć je jedno w drugie 
(patrz rysunek). 

3. Wpiąć moduły w przygotowane 
złącza – zatrzask 
automatycznie wejdzie w 
odpowiednie wycięcie. 

Demontaż:  
1. Odłączyć zasilanie. 
2. Odłączyć wtyki. 
3. Zdjąć moduł, odciągając dolny metalowy zatrzask (np. śrubokrętem 

płaskim). 

Montaż/demontaż wtyków 
Montaż: wsunąć wtyk do gniazda i docisnąć. 
Demontaż: odblokować wtyk przez włożenie śrubokręta w otwór oczka 
blokady i delikatnie go wyjąć. 
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Podłączenie do magistrali Modbus 
Urządzenie można podłączyć do magistrali Modbus z lewej, prawej lub z 
obu stron. Podłączenie z obu końców pozwala na przelotowe połączenie 
urządzeń w sieci. 

Do podłączenia należy używać odpowiednich złączy typu listwa zaciskowa 
wtykowa, które wpina się w złącze magistrali komunikacyjnej: 

• Lewa strona – listwa zaciskowa wtykowa typ męski (5 torów, rozstaw 
3.81 mm). 

• Prawa strona – listwa zaciskowa wtykowa typ żeński (5 torów, 
rozstaw 3.81 mm). 
(patrz rysunki poniżej) 

Połączenie lewa strona 

 

  

 

 

Połączenie prawa strona 

 
 
 

 

 

Kolejność i opis pinów złącza magistrali komunikacyjnej 

1 GND – styk ujemny zasilania 
2 B – linia B magistrali RS-485 
3 A – linia A magistrali RS-485 
4 VCC – styk dodatni zasilania 
5 GND – styk ujemny zasilania 

 
Przykładowe listwy zaciskowe wtykowe 

• Męskie: 
Degson 15EDGKR-3.81-05P-14-00Z(H) 
Phoenix Contact 1857919 

• Żeńskie: 
Degson 15EDGK-3.81-05P-14-00Z(H) 
Phoenix Contact 1803604 

Skrajne lewe złącze 
magistrali komunikacyjnej 

Skrajne prawe złącze 
magistrali komunikacyjnej 

Listwa zaciskowa 
wtykowa typ męski  

Listwa zaciskowa 
wtykowa typ żeński 
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Uwaga – podłączenie ekranu i linii PE 

• Linia PE musi być podłączona poprzez szynę DIN do instalacji 
ochronnej. 

• Ekran kabla RS-485 również powinien być połączony z linią PE – 
najlepiej przez szynę DIN. 

• Urządzenie jest wyposażone w osobny styk PE, który zapewnia 
połączenie elektryczne z szyną DIN. 
(szczegóły patrz: Schematy podłączenia – zasilanie i komunikacja) 

Rezystor terminujący 
Jeżeli urządzenie znajduje się na końcu magistrali Modbus, listwa zaciskowa 
umożliwia montaż rezystora terminującego. 

Okablowanie 

• Wtyki (wejść/wyjść): przekrój przewodów - maks. 2.5 mm²; długość 
odizolowania – 6-7 mm. 

• Listwa zaciskowa wtykowa (połączenie złącza magistrali 
komunikacyjnej modułu, np. ze sterownikiem): skrętka w ekranie; 
przekrój przewodu należy dobrać odpowiednio do odległości oraz 
obciążenia - maks. 1.5 mm². 

Interfejs użytkownika 
Urządzenie wyposażone jest w: 

• Sygnalizację LED (zielona/czerwona) z przodu obudowy. 
• Przycisk serwisowy – umieszczony wewnątrz otworu Ø ~0.5 mm (u 

góry obudowy, za wtykami). Aby go wcisnąć, należy użyć cienkiego, ale 
nie ostrego narzędzia (np. spinacza lub małego śrubokręta). 

Sygnalizacja LED 
Zielony LED (cyklicznie 500 ms ON / 500 ms OFF): urządzenie działa. 
Krótkie mignięcie czerwonego LED (50 ms): odebrano wiadomość do 
urządzenia. 

Przycisk serwisowy 
Kolejne naciśnięcia przełączają wybór akcji. 
Aktualna akcja sygnalizowana jest serią szybkich mignięć czerwonego LED. 
Brak aktywności przez 30 s powoduje powrót do trybu sygnalizacji stanu 
urządzenia. 
Wciśnięcie i przytrzymanie przycisku przez 2 sekundy (do zapalenia się 
czerwonego LED) zatwierdza wybór. 
Dostępne akcje: 
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• 1 mignięcie co sekundę – reset ustawień Modbus do domyślnych 
(9600, 8N1, adres 1; ustawienie tymczasowe – pozostaje aktywne do 
czasu wyłączenia zasilania lub zapisania nowych ustawień). 

• 2 mignięcia co sekundę – reset całej konfiguracji do ustawień 
fabrycznych (ustawienia zapisywane na stałe). 

Sposób podłączenia i schematy 
Numeracja kanałów 

Wtyki górne 

 

 

 

 

 

 

 

Wtyki dolne 

 

 

 

 

 

 

 

 

Przeznaczenie kanałów 
Seria A | AI/DI/DO 

AL-IO-A.10 (CH 1-8) | AL-IO-A.30 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 AI/DI/DO CH 5 AI/DI/DO CH 9 AI/DI/DO 
GND - GND - GND - 
CH 2 AI/DI/DO CH 6 AI/DI/DO CH 10 AI/DI/DO 

wtyk nr 1 wtyk nr 3 wtyk nr 5 
            

 

 
1 - CH 1 
2 - GND 
3 - CH 2  

1 - CH 5 
2 - GND 
3 - CH 6  

1 - CH 9 
2 - GND 
3 - CH 10 
(tylko w modułach 12. kanałowych)  

wtyk nr 2 wtyk nr 4 wtyk nr 6 
           

 
1 - CH 3 
2 - GND 
3 - CH 4 

 

1 - CH 7 
2 - GND 
3 - CH 8  

1 - CH 11 
2 - GND 
3 - CH 12 
(tylko w modułach 12. kanałowych)  
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wtyki dolne 

CH 3 AI/DI/DO CH 7 AI/DI/DO CH 11 AI/DI/DO 
GND - GND - GND - 
CH 4 AI/DI/DO CH 8 AI/DI/DO CH 12 AI/DI/DO 

 

AL-IO-A.17 (CH 1-8) | AL-IO-A.37 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 DI/DO CH 5 DI/DO CH 9 DI/DO 
GND - GND - GND - 
CH 2 DI/DO CH 6 DI/DO CH 10 DI/DO 

wtyki dolne 

CH 3 DI/DO CH 7 DI/DO CH 11 DI/DO 
GND - GND - GND - 
CH 4 DI/DO CH 8 DI/DO CH 12 DI/DO 

 

AL-IO-A.19 (CH 1-8) | AL-IO-A.39 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 DO CH 5 DO CH 9 DO 
GND - GND - GND - 
CH 2 DO CH 6 DO CH 10 DO 

wtyki dolne 

CH 3 DO CH 7 DO CH 11 DO 
GND - GND - GND - 
CH 4 DO CH 8 DO CH 12 DO 

AI/DI/DO – kanał konfigurowalny jako wejście analogowe (prądowe albo napięciowe), wejście cyfrowe 
albo wyjście cyfrowe 
DI/DO – kanał konfigurowalny jako wejście cyfrowe albo wyjście cyfrowe 
DO – wyjście cyfrowe 
 

Seria B | AI/DI + AO + DO 

AL-IO-B.10 (CH 1-8) | AL-IO-B.30 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 AI/DI CH 5 AI/DI CH 9 AI/DI 
GND - GND - GND - 
CH 2 AI/DI CH 6 AI/DI CH 10 AI/DI 

wtyki dolne 

CH 3 AO CH 7 AO CH 11 AO 
GND - GND - GND - 
CH 4 AO CH 8 AO CH 12 AO 
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AL-IO-B.11 (CH 1-8) | AL-IO-B.31 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 AI/DI CH 5 AI/DI CH 9 AI/DI 
GND - GND - GND - 
CH 2 AI/DI CH 6 AI/DI CH 10 AI/DI 

wtyki dolne 
CH 3 AO CH 7 DO CH 11 DO 
GND - GND - GND - 
CH 4 AO CH 8 DO CH 12 DO 

AI/DI – kanał konfigurowalny jako wejście analogowe (prądowe albo napięciowe) albo wejście cyfrowe  
AO – kanał konfigurowalny jako wyjście analogowe prądowe albo napięciowe 
DO – wyjście cyfrowe 
 

Seria C | RTD + AO + DO 

AL-IO-C.10 (CH 1-8) | AL-IO-C.30 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 RTD CH 5 RTD CH 9 RTD 
GND - GND - GND - 
CH 2 RTD CH 6 RTD CH 10 RTD 

wtyki dolne 

CH 3 AO CH 7 AO CH 11 AO 
GND - GND - GND - 
CH 4 AO CH 8 AO CH 12 AO 

 

AL-IO-C.11 (CH 1-8) | AL-IO-C.31 (CH 1-12) 

wtyki górne 
CH 1 RTD CH 5 RTD CH 9 RTD 
GND - GND - GND - 
CH 2 RTD CH 6 RTD CH 10 RTD 

wtyki dolne 
CH 3 AO CH 7 DO CH 11 DO 
GND - GND - GND - 
CH 4 AO CH 8 DO CH 12 DO 
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AL-IO-C.12 (CH 1-8) | AL-IO-C.32 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 RTD CH 5 RTD CH 9 RTD 
GND - GND - GND - 
CH 2 RTD CH 6 RTD CH 10 RTD 

wtyki dolne 

CH 3 DO CH 7 DO CH 11 DO 
GND - GND - GND - 
CH 4 DO CH 8 DO CH 12 DO 

RTD – wejście pomiarowe RTD, konfigurowalne w zakresie NTC10k, PT1000, NI1000, KTY81-110, KTY-
81-210, rezystencja 0-1 MOhm 
AO – kanał konfigurowalny jako wyjście analogowe prądowe albo napięciowe 
DO – wyjście cyfrowe 

Seria D | Relay 

AL-IO-D.10 (CH 1-8) | AL-IO-D.30 (CH 1-12) 

wtyki górne 

CH 1 SPST(NO) 1 CH 5 SPST(NO) 5 CH 9 SPST(NO) 9 
GND LW 1 i 2 GND LW 5 i 6 GND LW 9 i 10 
CH 2 SPST(NO) 2 CH 6 SPST(NO) 6 CH 10 SPST(NO) 10 

wtyki dolne 

CH 3 SPST(NO) 3 CH 7 SPST(NO) 7 CH 11 SPST(NO) 11 
GND LW 3 i 4 GND LW 7 i 8 GND LW 11 i 12 
CH 4 SPST(NO) 4 CH 8 SPST(NO) 8 CH 12 SPST(NO) 12 

 

AL-IO-D.11 (CH 1-8) | AL-IO-D.31 (CH 1-12) 

wtyki górne 
CH 1 SPDT 1, NC CH 5 SPDT 3, NC CH 9 SPDT 5, NC 
GND SPDT 1, COM GND SPDT 3, COM GND SPDT 5, COM 
CH 2 SPDT 1, NO CH 6 SPDT 3, NO CH 10 SPDT 5, NO 

wtyki dolne 
CH 3 SPDT 2, NC CH 7 SPDT 4, NC CH 11 SPDT 6, NC 
GND SPDT 2, COM GND SPDT 4, COM GND SPDT 6, COM 
CH 4 SPDT 2, NO CH 8 SPDT 4, NO CH 12 SPDT 6, NO 

SPST(NO) – wyjście przekaźnikowe i jego numeracja 
LW – linia wspólna wyjść 
SPDT – wyjście przekaźnikowe, jego numeracja i stan (NO, NC, COM)  
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Schematy podłączenia 

Podłączenie zasilania i komunikacji 

 

 
Podłączenie do magistrali Modbus 

Uwaga – podłączenie ekranu i linii PE 

• Linia PE musi być podłączona poprzez szynę DIN do instalacji ochronnej. 
• Ekran kabla RS-485 również powinien być połączony z linią PE – najlepiej przez 

szynę DIN. 
• Urządzenie jest wyposażone w osobny styk PE, który zapewnia połączenie 

elektryczne z szyną DIN. 
 

Podłączenie sygnałów wejściowych i czujników 

Pomiar prądów 0-20mA 
  

Podłączenie 2-przewodowych przetworników 
z wyjściem prądowym 

Podłączenie 3-przewodowych przetworników 
z wyjściem prądowym 

 

Pomiar napięć 0-24V 
 

Podłączenie 3-przewodowych przetworników 
z wyjściem napięciowym 

Przewód ekranowany 

Para A-B powinna być 
skrętką 

Szyna DIN (szafa nr 1) Szyna DIN (szafa nr 2) 

Szyna 
DIN 

Szyna 
DIN 
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Odczyt sygnałów cyfrowych 

Podstawowy układ podłączenia 
przycisków/przełączników krańcowych 

z aktywnym stanem wysokim 

Układ podłączenia przycisków/przełączników 
krańcowych w układzie z aktywnym stanem 

niskim (rezystory Pull-up o wartości 2k2 -22k) 

  

Układ podłączenia sygnałów cyfrowych wyjść z 
aktywnym stanem wysokim  

(rezystory Pull-up o wartości 2k2 -22k) 

Układ podłączenia sygnałów cyfrowych wyjść z 
aktywnym stanem niskim  

(rezystory Pull-up o wartości 2k2 -22k) 

 

Podłączenie sygnałów cyfrowych TTL z wyjść 
urządzenia zasilanego z 5V 

 
 

Pomiar temperatury i rezystancji 
 

Podłączenie czujników rezystancyjnych 
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Wykorzystanie kanału w trybie wyjścia OC 

  

Podłączenie lampek sygnalizacyjnych LED do 
wyjść OC 

Podłączenie uzwojeń pobudzających przekaźniki 
do wyjść OC 

 

Podłączenie wyjść OC do urządzenia z 
wejściami cyfrowymi 

 

Podłączenie wyjść analogowych do urządzeń z wejściami analogowymi 

Podłączenie wyjść analogowych do urządzeń 
z wejściami analogowym 

 

 

Podłączenie wyjść przekaźnikowych 

  

Podłączenie dwóch przekaźników SPST do 
obciążenia 

Podłączenie dwóch przekaźników SPDT do 
obciążenia 

Min. 240ohm (100mA)  
Diody zabezpieczające są wymagane 
 

dla wyjścia napięciowego Rin >= 400 Ohm 
dla wyjścia prądowego Rin <= 600 Ohm 

Napięcie wyjściowe zasilacza prądu stałego 
musi być dostosowane do napięcia 
wejściowego urządzenia sterowanego 
cyfrowo i nie może przekraczać 28 V. 
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Program do konfiguracji 
Moduły Ambity Line są konfigurowane za pomocą rejestrów Modbus. 
Do konfiguracji można użyć dowolnego oprogramowania obsługującego 
Modbus lub dedykowanego narzędzia Ambity Line Config Tool. 

Program umożliwia: 

• ustawienie parametrów transmisji Modbus, 

• konfigurację trybu pracy oraz parametrów poszczególnych kanałów, 

• diagnostykę i testowanie sygnałów, 

• aktualizację oprogramowania sprzętowego modułów. 

Pobieranie i uruchomienie programu 
Aktualna wersja programu Ambity Line Config Tool, wraz z informacjami 
dotyczącymi: 

• obsługiwanych wersji systemu, 

• sposobu podłączenia modułów, 

• ważnych komunikatów i zaleceń, 

• dokumentacji i materiałów pomocniczych, 

jest dostępna na dedykowanej stronie programu: 

Strona programu Config Tool: 
https://edscontrollers.pl/oprogramowanie/ambity-line/config-tool/  

Zaleca się każdorazowe korzystanie z wersji programu dostępnej na 
powyższej stronie. 

Podłączenie modułu do komputera 
Moduł należy podłączyć do komputera za pomocą konwertera RS-485/USB, 
wykorzystując złącze magistrali komunikacyjnej oraz listwę zaciskową 
modułu. 

Program nie wymaga instalacji dodatkowych sterowników i współpracuje z 
większością konwerterów zgodnych ze standardem RS-485. 

Funkcje programu Ambity Line Config Tool 
Program umożliwia w szczególności: 

• konfigurację parametrów transmisji (adres Modbus, prędkość, 
parzystość, bity stopu), 

https://edscontrollers.pl/oprogramowanie/ambity-line/config-tool/
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• ustawienie trybu pracy kanałów (AI/AO/DI/DO, RTD), 

• podgląd wartości wejściowych oraz sterowanie wyjściami, 

• diagnostykę i testowanie konfiguracji sygnałów, 

• eksport i import plików konfiguracyjnych, 

• aktualizację firmware’u modułów, 

• dostęp do wbudowanej instrukcji użytkownika (z poziomu aplikacji). 

Program oferuje również tryb symulacji, który bez fizycznego podłączenia 
modułu umożliwia: 

• przegląd dostępnych modeli, 

• weryfikację obsługiwanych typów sygnałów i zakresów, 

• testowanie ustawień kanałów. 

Rejestry Modbus 
Obsługiwane kody funkcji Modbus 
Moduły serii Ambity Line obsługują następujące kody funkcji protokołu 
Modbus: 

Kod Nazwa 

1 Read Coils 

2 Read Discrete Inputs 

3 Read Holding Registers 

4 Read Input Registers 

5 Write Single Coil 

6 Write Single Register 

15 Write Multiple Coils 

16 Write Multiple Registers 

Rekomendowane timeouty 
• odczyt/zapis rejestrów: 20 ms procesowania + czas transmisji 

odpowiedzi 
• zapis do rejestru komendy: 100 ms procesowania + czas transmisji 

odpowiedzi 



 
20250525 

Strona 16 z 34 

Rejestry Modbus – tabele 

Sekcja systemowa CMN (wspólna dla wszystkich) 
HEX DEC Content Type Comment 
     

    COILS     
     

  
Nothing 

  

     

    DISCRETE INPUTS     
     

  
Nothing 

  

     

    INPUT REGISTERS     
     

SYSTEM STATUS 

FA00 64000 System status 
flags 

U16 bit 0: If configuration is saved (0=no, 1=yes) 
0: Not saved. Changes will be lost after 
restart. 
1: Saved. 
bit 1: If configuration is protected against 
changes (0=no, 1=yes) 
0: Configuration can be modified. 
1: Changes in configuration registers will be 
rejected. 
To deactivate the protection use command 2 (see 
"Command code" in "COMMAND CONTROL" section). 
Device restart restores the protection. 
This flag is related with "Configuration 
protection" in "SYSTEM CONFIGURATION" section.      

DEVICE INFO 

FDE8 65000 

Serial number U64  
FDE9 65001 

FDEA 65002 

FDEB 65003 

FDEC 65004 
Firmware version U32 

[3].[2].[1] = major.minor.patch 
[3] is the most significant byte. [0] is the 
least significant byte and is meaningless 

FDED 65005 

FDEE 65006 
Firmware build ID U32 32-bit hash number 

FDEF 65007 

FDF0 65008 
Bootloader version U32 

[3].[2].[1] = major.minor.patch 
[3] is the most significant byte. [0] is the 
least significant byte and is meaningless 

FDF1 65009 

FDF2 65010 Bootloader build 
ID U32 32-bit hash number 

FDF3 65011 
     

    HOLDING REGISTERS     
     

SYSTEM CONFIGURATION 

F230 62000 Modbus address U16 Values: 1-255 
Default: 1 

F231 62001 Modbus speed U16 Values: 0=1k2, 1=2k4, 2=4k8, 3=9k6, 4=19k2, 
5=38k4, 6=57k6, 7=115k2 
Default: 3 
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F232 62002 Modbus format U16 Values: 0=8N1, 1=8N2, 2=8E1, 3=8O1 
Default: 0 

F233 62003 Modbus safe state 
timeout 

U16 Time in seconds since the last unicast message, 
which, if exceeded, 
causes the outputs to be set to a safe state. A 
safe state means that outputs are 
turned off (de-energized) - digital outputs are 
turned off, analog outputs generate 0. 
Value 0 disables the feature. 
Default: 0 

F234 62004 Configuration 
protection 

U16 Values: 0=off, 1=on 
Default: 0 
If off then changes in configuration can be 
done freely. 
If on then changes in configuration cab be done 
only when protection is deactivated (see 
"System status flags" bit 1).      

COMMAND CONTROL 

F618 63000 Command counter U16 Number of commands processed so far. 
Write does nothing. 

F619 63001 Command result 
code 

U16 0=success, 1=failure, 2=rejected, 3=unknown command 
Write does nothing. 

F61A 63002 Command code U16 Write triggers command excecution. 
Can be sent in the same message as arguments or 
after the arguments has been set. 
After execution read "Command result code" to 
check the result. 
 
To avoid a risk of accidental execution of some 
commands the USER PASSWORD must be set in 
argument registers. 
For safety, restart the device after work to 
clear the USER PASSWORD from argument 
registers, or clear them manually. 
USER PASSWORD = 0xA3F19C4EB2D783AC (type U64) 
 
1: Save configuration 
Write USER PASSWORD to argument registers, 
otherwise the request will be rejected. 
2: Deactivate/Restore configuration protection 
Write USER PASSWORD to argument registers to 
deactivate configuration protection. 
Write other value to argument registers to 
restore configuration protection. 
See "Configuration protection" in "SYSTEM 
CONFIGURATION" section. 
3: Default configuration 
Defaults and saves the whole configuration. 
Write USER PASSWORD to argument registers, 
otherwise the request will be rejected. 

F61B 63003 Command argument 0 X Data type and meaning depends on the requested 
command F61C 63004 Command argument 1 X 

F61D 63005 Command argument 2 X 

F61E 63006 Command argument 3 X 

 

Seria A | AI/DI/DO 
HEX DEC Content Type Comment 
     

    COILS     
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CHANNELS PROCESS DATA 

0 0 CH1 output value 
 

- Mode DO: 0=off, 1=on 
- Other modes: write is ignored, reads always 0 

1 1 CH2 output value 
 

See CH1 output value 

2 2 CH3 output value 
 

See CH1 output value 

3 3 CH4 output value 
 

See CH1 output value 

4 4 CH5 output value 
 

See CH1 output value 

5 5 CH6 output value 
 

See CH1 output value 

6 6 CH7 output value 
 

See CH1 output value 

7 7 CH8 output value 
 

See CH1 output value 

8 8 CH9 output value 
 

See CH1 output value 

9 9 CH10 output value 
 

See CH1 output value 

A 10 CH11 output value 
 

See CH1 output value 

B 11 CH12 output value 
 

See CH1 output value 
     

    DISCRETE INPUTS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

2710 10000 CH1 input value 
 

- Mode DI: 0=low, 1=high 
- Other modes: always 0 

2711 10001 CH2 input value 
 

See CH1 input value 

2712 10002 CH3 input value 
 

See CH1 input value 

2713 10003 CH4 input value 
 

See CH1 input value 

2714 10004 CH5 input value 
 

See CH1 input value 

2715 10005 CH6 input value 
 

See CH1 input value 

2716 10006 CH7 input value 
 

See CH1 input value 

2717 10007 CH8 input value 
 

See CH1 input value 

2718 10008 CH9 input value 
 

See CH1 input value 

2719 10009 CH10 input value 
 

See CH1 input value 

271A 10010 CH11 input value 
 

See CH1 input value 

271B 10011 CH12 input value 
 

See CH1 input value 
     

    INPUT REGISTERS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

7530 30000 CH1 input value S16 - Mode AI: analog input value 
Value depends on mode of operation and scale 
settings. 
See "Scale/hysteresis on/off" in "CH1 
CONFIGURATION" section. 
- Mode DI: discrete input value (0=low, 1=high) 
Threshold depends on hysteresis settings. 
See "Scale/hysteresis on/off" in "CH1 
CONFIGURATION" section. 
- Mode DO: coil value (0=off, 1=on) 
Value is just a preview of a related holding 
register. 
- Other modes: always 0 
Input value is valid only when status is 0. 
Read status and input value in one message to 
have them synchronized. 
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7531 30001 CH1 status U16 0=OK 
1=other error 
2=value not ready yet 
3=below ADC hardware range 
4=above ADC hardware range 
5=below presentation range 
6=above presentation range 
7=overcurrent protection active 
Read status and input value in one message to 
have them synchronized. 

7532 30002 CH2 input value S16 See CH1 input value 

7533 30003 CH2 status U16 See CH1 status 

7534 30004 CH3 input value S16 See CH1 input value 

7535 30005 CH3 status U16 See CH1 status 

7536 30006 CH4 input value S16 See CH1 input value 

7537 30007 CH4 status U16 See CH1 status 

7538 30008 CH5 input value S16 See CH1 input value 

7539 30009 CH5 status U16 See CH1 status 

753A 30010 CH6 input value S16 See CH1 input value 

753B 30011 CH6 status U16 See CH1 status 

753C 30012 CH7 input value S16 See CH1 input value 

753D 30013 CH7 status U16 See CH1 status 

753E 30014 CH8 input value S16 See CH1 input value 

753F 30015 CH8 status U16 See CH1 status 

7540 30016 CH9 input value S16 See CH1 input value 

7541 30017 CH9 status U16 See CH1 status 

7542 30018 CH10 input value S16 See CH1 input value 

7543 30019 CH10 status U16 See CH1 status 

7544 30020 CH11 input value S16 See CH1 input value 

7545 30021 CH11 status U16 See CH1 status 

7546 30022 CH12 input value S16 See CH1 input value 

7547 30023 CH12 status U16 See CH1 status 

     
CHANNELS PROCESS DATA 

7594 30100 CH1 input value & 
status 

S16 - Modes AI/DI: combined input value and status 
<= 0x7FF0: input value (implicitly status is 0) 
> 0x7FF0: status is not 0 (subtract 0x7FF0 to 
get status) 
- Mode DO: combined output value and status 
<= 0x7FF0: output value (implicitly status is 
0) 
> 0x7FF0: status is not 0 (subtract 0x7FF0 to 
get status) 
Status code 6 (above presentation range) should 
be treated like status 0 (OK). 
It happens when output value is above 0x7FF0 
(values reserved for status codes). 
- Other modes: always 0 
See registers 30000-30001 for more details 

7595 30101 CH2 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7596 30102 CH3 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7597 30103 CH4 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7598 30104 CH5 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7599 30105 CH6 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 
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759A 30106 CH7 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759B 30107 CH8 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759C 30108 CH9 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759D 30109 CH10 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759E 30110 CH11 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759F 30111 CH12 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

     

    HOLDING REGISTERS     

CHANNELS PROCESS DATA   

9C40 40000 CH1 output value S16 - Mode DO: coil value (0=off, 1=on) 
- Other modes: write is ignored, reads always 0 

9C41 40001 CH2 output value S16 See CH1 output value 

9C42 40002 CH3 output value S16 See CH1 output value 

9C43 40003 CH4 output value S16 See CH1 output value 

9C44 40004 CH5 output value S16 See CH1 output value 

9C45 40005 CH6 output value S16 See CH1 output value 

9C46 40006 CH7 output value S16 See CH1 output value 

9C47 40007 CH8 output value S16 See CH1 output value 

9C48 40008 CH9 output value S16 See CH1 output value 

9C49 40009 CH10 output value S16 See CH1 output value 

9C4A 40010 CH11 output value S16 See CH1 output value 

9C4B 40011 CH12 output value S16 See CH1 output value 
     

  CH1 CONFIGURATION   

C350 50000 Mode U16 Mode of operation. 
Values: 0=off, 1=AI(U24), 2=AI(U10), 3=AI(I20), 
4=DI, 5=DO 
Default: 0 

C351 50001 Scale/hysteresis 
on/off 

U16 If to use user-defined scale/hysteresis instead 
of the predefined scale/hysteresis. 
Used as scale in modes: AI 
Used as hysteresis in modes: DI 
Values: 0=off (predefined), 1=on (user) 
Default: 0 
 
SCALE 
 
Scale is linear and decides how to convert an 
input signal to an input value and 
an output value to an output signal. 
 
When turned on then registers "Scale/hysteresis 
lower value" and "Scale/hysteresis upper value" 
define the values representing the lower and 
upper value of the signal nominal range. 
When turned off then the predefined values are 
used instead. These depend on the mode: 
- AI(U10): 0 = 0V, 10000 = 10V 
- AI(U24): 0 = 0V, 24000 = 24V 
- AI(I20): 0 = 0mA, 20000 = 20mA 
"Scale/hysteresis lower value" can be larger 
than "Scale/hysteresis upper value". 
 
Example 1: Scale on/off = 1 (on), scale lower 
value = -100, scale upper value = +100; 
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input signal = 7.5V gives 50 for AI(U10), 
AI(U24) 
input signal = 22mA gives 120 for AI(I20) 
Example 2: Scale on/off = 0 (off), other scale 
settings have no impact; 
input signal = 7.5V gives 7500 for AI(U10), 
AI(U24) 
input signal = 22mA gives 22000 for AI(I20) 
 
HYSTERESIS 
 
When turned on then registers "Scale/hysteresis 
lower value" and "Scale/hysteresis upper value" 
define the hysteresis thresholds in mV. 
When turned off then the predefined thresholds 
are used instead: lower = 1500mV, upper = 
2000mV 
 
"Scale/hysteresis lower value" can be larger 
than "Scale/hysteresis upper value". 
However, in such case the hysteresis window is 
0 and "Scale/hysteresis lower value" 
is the threshold. 

C352 50002 Scale/hysteresis 
lower value 

S16 Default: 0 
See "Scale/hysteresis on/off" 

C353 50003 Scale/hysteresis 
upper value 

S16 Default: 0 
See "Scale/hysteresis on/off" 

C354 50004 Filter strength U16 Filter strength. 
Used in modes: AI 
Values: 0=off, 1-255 
Default: 0 
 
Exponential filter is used: 
Y(k) = (FS * Y(k-1) + X(k)) / (FS + 1), where 
FS = filter strength      

C3B4 50100 CH2 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C418 50200 CH3 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C47C 50300 CH4 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C4E0 50400 CH5 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C544 50500 CH6 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C5A8 50600 CH7 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C60C 50700 CH8 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C670 50800 CH9 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C6D4 50900 CH10 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C738 51000 CH11 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C79C 51100 CH12 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 
     

    ABBREVIATIONS          
    

CH - channel 
AI - analog input (U24 - voltage 0-24 V; U10 - 
voltage 0-10 V; I20 - current 0-20 mA) 
DI - digital input (discrete input) 
DO - digital output (coil) 
ADC - analog to digital converter 

Seria B | AI/DI + AO + DO 
HEX DEC Content Type Comment 
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    COILS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

0 0 CH1 output value 
 

- Mode DO: 0=off, 1=on 
- Other modes: write is ignored, reads always 
0 

1 1 CH2 output value 
 

See CH1 output value 

2 2 CH3 output value 
 

See CH1 output value 

3 3 CH4 output value 
 

See CH1 output value 

4 4 CH5 output value 
 

See CH1 output value 

5 5 CH6 output value 
 

See CH1 output value 

6 6 CH7 output value 
 

See CH1 output value 

7 7 CH8 output value 
 

See CH1 output value 

8 8 CH9 output value 
 

See CH1 output value 

9 9 CH10 output value 
 

See CH1 output value 

A 10 CH11 output value 
 

See CH1 output value 

B 11 CH12 output value 
 

See CH1 output value 
     

    DISCRETE INPUTS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

2710 10000 CH1 input value  - Mode DI: 0=low, 1=high 
- Other modes: always 0 

2711 10001 CH2 input value  See CH1 input value 

2712 10002 CH3 input value  See CH1 input value 

2713 10003 CH4 input value  See CH1 input value 

2714 10004 CH5 input value  See CH1 input value 

2715 10005 CH6 input value  See CH1 input value 

2716 10006 CH7 input value  See CH1 input value 

2717 10007 CH8 input value  See CH1 input value 

2718 10008 CH9 input value  See CH1 input value 

2719 10009 CH10 input value  See CH1 input value 

271A 10010 CH11 input value  See CH1 input value 

271B 10011 CH12 input value  See CH1 input value 

     

    INPUT REGISTERS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

7530 30000 CH1 input value S16 - Mode AI: analog input value 
Value depends on mode of operation and scale 
settings. 
See "Scale/hysteresis on/off" in "CH1 
CONFIGURATION" section. 
- Mode DI: discrete input value (0=low, 
1=high) 
Threshold depends on hysteresis settings. 
See "Scale/hysteresis on/off" in "CH1 
CONFIGURATION" section. 
- Mode AO: analog output value 
Value is just a preview of a related holding 
register. 
- Mode DO: coil value (0=off, 1=on) 
Value is just a preview of a related holding 
register. 
- Other modes: always 0 
Input value is valid only when status is 0. 
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Read status and input value in one message to 
have them synchronized. 

7531 30001 CH1 status U16 0=OK 
1=other error 
2=value not ready yet 
3=below ADC hardware range 
4=above ADC hardware range 
5=below presentation range 
6=above presentation range 
7=overcurrent protection active 
Read status and input value in one message to 
have them synchronized. 

7532 30002 CH2 input value S16 See CH1 input value 

7533 30003 CH2 status U16 See CH1 status 

7534 30004 CH3 input value S16 See CH1 input value 

7535 30005 CH3 status U16 See CH1 status 

7536 30006 CH4 input value S16 See CH1 input value 

7537 30007 CH4 status U16 See CH1 status 

7538 30008 CH5 input value S16 See CH1 input value 

7539 30009 CH5 status U16 See CH1 status 

753A 30010 CH6 input value S16 See CH1 input value 

753B 30011 CH6 status U16 See CH1 status 

753C 30012 CH7 input value S16 See CH1 input value 

753D 30013 CH7 status U16 See CH1 status 

753E 30014 CH8 input value S16 See CH1 input value 

753F 30015 CH8 status U16 See CH1 status 

7540 30016 CH9 input value S16 See CH1 input value 

7541 30017 CH9 status U16 See CH1 status 

7542 30018 CH10 input value S16 See CH1 input value 

7543 30019 CH10 status U16 See CH1 status 

7544 30020 CH11 input value S16 See CH1 input value 

7545 30021 CH11 status U16 See CH1 status 

7546 30022 CH12 input value S16 See CH1 input value 

7547 30023 CH12 status U16 See CH1 status 

     
CHANNELS PROCESS DATA 

7594 30100 CH1 input value & 
status 

S16 - Modes AI/DI: combined input value and status 
<= 0x7FF0: input value (implicitly status is 
0) 
> 0x7FF0: status is not 0 (subtract 0x7FF0 to 
get status) 
- Mode AO/DO: combined output value and status 
<= 0x7FF0: output value (implicitly status is 
0) 
> 0x7FF0: status is not 0 (subtract 0x7FF0 to 
get status) 
Status code 6 (above presentation range) 
should be treated like status 0 (OK). 
It happens when output value is above 0x7FF0 
(values reserved for status codes). 
- Other modes: always 0 
See registers 30000-30001 for more details 

7595 30101 CH2 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7596 30102 CH3 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 
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7597 30103 CH4 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7598 30104 CH5 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7599 30105 CH6 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759A 30106 CH7 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759B 30107 CH8 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759C 30108 CH9 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759D 30109 CH10 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759E 30110 CH11 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759F 30111 CH12 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

     

    HOLDING REGISTERS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

9C40 40000 CH1 output value S16 - Mode AO: analog output value 
Value of the generated signal depends on this 
register value and scaling settings. 
See "Scale on/off" in "CH1 CONFIGURATION" 
section. 
- Mode DO: coil value (0=off, 1=on) 
- Other modes: write is ignored, reads always 
0 

9C41 40001 CH2 output value S16 See CH1 output value 

9C42 40002 CH3 output value S16 See CH1 output value 

9C43 40003 CH4 output value S16 See CH1 output value 

9C44 40004 CH5 output value S16 See CH1 output value 

9C45 40005 CH6 output value S16 See CH1 output value 

9C46 40006 CH7 output value S16 See CH1 output value 

9C47 40007 CH8 output value S16 See CH1 output value 

9C48 40008 CH9 output value S16 See CH1 output value 

9C49 40009 CH10 output value S16 See CH1 output value 

9C4A 40010 CH11 output value S16 See CH1 output value 

9C4B 40011 CH12 output value S16 See CH1 output value 
     

  
CH1 CONFIGURATION 

  

C350 50000 Mode U16 Mode of operation. 
Values: 0=off, 1=AI(U24), 2=AI(U10), 
3=AI(I20), 4=DI, 5=DO, 6=AO(U10), 7=AO(I20) 
Default: 0 

C351 50001 Scale/hysteresis 
on/off 

U16 If to use user-defined scale/hysteresis 
instead of the predefined scale/hysteresis. 
Used as scale in modes: AI, AO 
Used as hysteresis in modes: DI 
Values: 0=off (predefined), 1=on (user) 
Default: 0 
 
SCALE 
 
Scale is linear and decides how to convert an 
input signal to an input value and 
an output value to an output signal. 
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When turned on then registers 
"Scale/hysteresis lower value" and 
"Scale/hysteresis upper value" 
define the values representing the lower and 
upper value of the signal nominal range. 
When turned off then the predefined values are 
used instead. These depend on the mode: 
- AI(U10): 0 = 0V, 10000 = 10V 
- AI(U24): 0 = 0V, 24000 = 24V 
- AI(I20): 0 = 0mA, 20000 = 20mA 
- AO(U10): 0 = 0V, 10000 = 10V 
- AO(U20): 0 = 0mA, 20000 = 20mA 
"Scale/hysteresis lower value" can be larger 
than "Scale/hysteresis upper value". 
 
Example 1: Scale on/off = 1 (on), scale lower 
value = -100, scale upper value = +100; 
input signal = 7.5V gives 50 for AI(U10), 
AI(U24) 
input signal = 22mA gives 120 for AI(I20) 
output value = 50 generates 7.5V for AO(U10), 
15mA for AO(I20) 
output value = 120 generates 11.0V for 
AO(U10), 22mA for AO(I20) 
Example 2: Scale on/off = 0 (off), other scale 
settings have no impact; 
input signal = 7.5V gives 7500 for AI(U10), 
AI(U24) 
input signal = 22mA gives 22000 for AI(I20) 
output value = 50 generates 0.050V for 
AO(U10), 0.050mA for AO(I20) 
output value = 120 generates 0.120V for 
AO(U10), 0.120mA for AO(I20) 
 
HYSTERESIS 
 
When turned on then registers 
"Scale/hysteresis lower value" and 
"Scale/hysteresis upper value" 
define the hysteresis thresholds in mV. 
When turned off then the predefined thresholds 
are used instead: lower = 1500mV, upper = 
2000mV 
 
"Scale/hysteresis lower value" can be larger 
than "Scale/hysteresis upper value". 
However, in such case the hysteresis window is 
0 and "Scale/hysteresis lower value" 
is the threshold. 

C352 50002 Scale/hysteresis 
lower value 

S16 Default: 0 
See "Scale/hysteresis on/off" 

C353 50003 Scale/hysteresis 
upper value 

S16 Default: 0 
See "Scale/hysteresis on/off" 

C354 50004 Filter strength U16 Filter strength. 
Used in modes: AI 
Values: 0=off, 1-255 
Default: 0 
 
Exponential filter is used: 
Y(k) = (FS * Y(k-1) + X(k)) / (FS + 1), where 
FS = filter strength      

C3B4 50100 CH2 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C418 50200 CH3 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C47C 50300 CH4 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C4E0 50400 CH5 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 
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C544 50500 CH6 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C5A8 50600 CH7 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C60C 50700 CH8 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C670 50800 CH9 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C6D4 50900 CH10 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C738 51000 CH11 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C79C 51100 CH12 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 
     

    ABBREVIATIONS          
    

CH - channel 
AI - analog input (U24 - voltage 0-24 V; U10 - 
voltage 0-10 V; I20 - current 0-20 mA) 
DI - digital input (discrete input) 
AO - analog output (U10 - voltage 0-10 V; I20 - 
current 0-20 mA) 
DO - digital output (coil) 
ADC - analog to digital converter 
DAC - digital to analog converter 

Seria C | RTD + AO + DO 
HEX DEC Content Type Comment 
     

    COILS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

0 0 CH1 output value 
 

- Mode DO: 0=off, 1=on 
- Other modes: write is ignored, reads always 
0 

1 1 CH2 output value 
 

See CH1 output value 

2 2 CH3 output value 
 

See CH1 output value 

3 3 CH4 output value 
 

See CH1 output value 

4 4 CH5 output value 
 

See CH1 output value 

5 5 CH6 output value 
 

See CH1 output value 

6 6 CH7 output value 
 

See CH1 output value 

7 7 CH8 output value 
 

See CH1 output value 

8 8 CH9 output value 
 

See CH1 output value 

9 9 CH10 output value 
 

See CH1 output value 

A 10 CH11 output value 
 

See CH1 output value 

B 11 CH12 output value 
 

See CH1 output value 
     

    DISCRETE INPUTS     
     

  
Nothing 

  

     

    INPUT REGISTERS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

7530 30000 CH1 input value S32 - Mode AI(R): resistance value (unit: 1 ohm) 
- Modes RTD: temperature value (unit: 0.1 *C) 
- Mode AO: analog output value 
Value is just a preview of a related holding 
register. 
- Mode DO: coil value (0=off, 1=on) 

7531 30001 
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Value is just a preview of a related holding 
register. 
- Other modes: always 0 
Input value is valid only when status is 0. 
Read status and input value in one message to 
have them synchronized. 

7532 30002 CH1 status U16 0=OK 
1=other error 
2=value not ready yet 
3=below ADC hardware range 
4=above ADC hardware range 
5=below presentation range 
6=above presentation range 
7=overcurrent protection active 
Read status and input value in one message to 
have them synchronized. 

7533 30003 CH2 input value S32 See CH1 input value  
7534 30004 

7535 30005 CH2 status U16 See CH1 status 

753C 30006 CH3 input value S32 See CH1 input value  
753D 30007 

753D 30008 CH3 status U16 See CH1 status 

7539 30009 CH4 input value S32 See CH1 input value  
753A 30010 

753B 30011 CH4 status U16 See CH1 status 

753C 30012 CH5 input value S32 See CH1 input value  
753D 30013 

753E 30014 CH5 status U16 See CH1 status 

753F 30015 CH6 input value S32 See CH1 input value  
7540 30016 

7541 30017 CH6 status U16 See CH1 status 

753C 30018 CH7 input value S32 See CH1 input value  
753D 30019 

753D 30020 CH7 status U16 See CH1 status 

7545 30021 CH8 input value S32 See CH1 input value  
7546 30022 

7547 30023 CH8 status U16 See CH1 status 

7548 30024 CH9 input value S32 See CH1 input value  
7549 30025 

754A 30026 CH9 status U16 See CH1 status 

754B 30027 CH10 input value S32 See CH1 input value  
754C 30028 

754D 30029 CH10 status U16 See CH1 status 

753C 30030 CH11 input value S32 See CH1 input value  
753D 30031 

753D 30032 CH11 status U16 See CH1 status 

7551 30033 CH12 input value S32 See CH1 input value  
7552 30034 

7553 30035 CH12 status U16 See CH1 status 
     

CHANNELS PROCESS DATA 
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7594 30100 CH1 input value & 
status 

S16 - Modes AI/RTD: combined input value and 
status 
<= 0x7FF0: input value (implicitly status is 
0) 
> 0x7FF0: status is not 0 (subtract 0x7FF0 to 
get status) 
- Mode AO/DO: combined output value and 
status 
<= 0x7FF0: output value (implicitly status is 
0) 
> 0x7FF0: status is not 0 (subtract 0x7FF0 to 
get status) 
Status code 6 (above presentation range) 
should be treated like status 0 (OK). 
It happens when output value is above 0x7FF0 
(values reserved for status codes). 
- Other modes: always 0 
See registers 30000-30002 for more details 

7595 30101 CH2 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7596 30102 CH3 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7597 30103 CH4 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7598 30104 CH5 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

7599 30105 CH6 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759A 30106 CH7 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759B 30107 CH8 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759C 30108 CH9 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759D 30109 CH10 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759E 30110 CH11 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

759F 30111 CH12 input value & 
status 

S16 See CH1 input value & status 

     

CHANNELS PROCESS DATA 
  

75F8 30200 CH1 input value & 
status 

S32 - Modes AI/RTD: combined input value and 
status 
<= 0x7FFFFFF0: input value (implicitly status 
is 0) 
> 0x7FFFFFF0: status is not 0 (subtract 
0x7FFFFFF0 to get status) 
- Mode AO/DO: combined output value and 
status 
<= 0x7FFFFFF0: output value (implicitly 
status is 0) 
> 0x7FFFFFF0: status is not 0 (subtract 
0x7FFFFFF0 to get status) 
- Other modes: always 0 
See registers 30000-30002 for more details 

75F9 30201 

75FA 30202 CH2 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
75FB 30203 

75FC 30204 CH3 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
75FD 30205 

75FE 30206 CH4 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
75FF 30207 

7600 30208 CH5 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
7601 30209 
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7602 30210 CH6 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
7603 30211 

7604 30212 CH7 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
7605 30213 

7606 30214 CH8 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
7607 30215 

7608 30216 CH9 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
7609 30217 

760A 30218 CH10 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
760B 30219 

760C 30220 CH11 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status  
760D 30221 

760E 30222 CH12 input value & 
status 

S32 See CH1 input value & status 

7577 30071 
     

    HOLDING REGISTERS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

9C40 40000 CH1 output value S16 - Mode AO: analog output value 
Value of the generated signal depends on this 
register value and scaling settings. 
See "Scale on/off" in "CH1 CONFIGURATION" 
section. 
- Mode DO: coil value (0=off, 1=on) 
- Other modes: write is ignored, reads always 
0 

9C41 40001 CH2 output value S16 See CH1 output value 

9C42 40002 CH3 output value S16 See CH1 output value 

9C43 40003 CH4 output value S16 See CH1 output value 

9C44 40004 CH5 output value S16 See CH1 output value 

9C45 40005 CH6 output value S16 See CH1 output value 

9C46 40006 CH7 output value S16 See CH1 output value 

9C47 40007 CH8 output value S16 See CH1 output value 

9C48 40008 CH9 output value S16 See CH1 output value 

9C49 40009 CH10 output value S16 See CH1 output value 

9C4A 40010 CH11 output value S16 See CH1 output value 

9C4B 40011 CH12 output value S16 See CH1 output value 
     

  
CH1 CONFIGURATION 

  

C350 50000 Mode U16 Mode of operation. 
Values: 0=off, 1=DO, 2=AO(U10), 3=AO(I20), 
4=AI(R), 5=RTD(NTC), 6=RTD(Pt1000), 
7=RTD(Ni1000), 8=RTD(KTY81-110), 9=RTD(KTY81-
210) 
Default: 0 

C351 50001 Scale on/off U16 If to use user-defined scale instead of the 
predefined scale. 
Used in modes: AO 
Values: 0=off (predefined), 1=on (user) 
Default: 0 
 
Scale is linear and decides how to convert an 
input signal to an input value and 
an output value to an output signal. 
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When turned on then registers "Scale lower 
value" and "Scale upper value" define 
the values representing the lower and upper 
values of the signal nominal range. 
When turned off then the predefined values 
are used instead. These depend on the mode: 
- AO(U10): 0 = 0V, 10000 = 10V 
- AO(U20): 0 = 0mA, 20000 = 20mA 
 
Example 1: Scale on/off = 1 (on), scale lower 
value = -100, scale upper value = +100; 
output value = 50 generates 7.5V for AO(U10), 
15mA for AO(I20) 
output value = 120 generates 11.0V for 
AO(U10), 22mA for AO(I20) 
Example 2: Scale on/off = 0 (off), other 
scale settings have no impact; 
output value = 50 generates 0.050V for 
AO(U10), 0.050mA for AO(I20) 
output value = 120 generates 0.120V for 
AO(U10), 0.120mA for AO(I20) 

C352 50002 Scale lower value 
S32 Default: 0 

See "Scale on/off" C353 50003 

C354 50004 Scale upper value 
S32 Default: 0 

See "Scale on/off" C355 50005 

C356 50006 Filter strength U16 Filter strength. 
Used in modes: AI, RTD 
Values: 0=off, 1-255 
Default: 0 
 
Exponential filter is used: 
Y(k) = (FS * Y(k-1) + X(k)) / (FS + 1), where 
FS = filter strength 

C357 50007 Wire resistance U16 Wire resistance (unit 1 ohm) used to 
compensate the error. 
Used in modes: AI(R) and RTD 
Values: 0-255 
Default: 0 

C358 50008 NTC resistance at 
25*C 

S32 NTC sensor resistance (unit 1 ohm) at 25*C 
Used in modes: RTD(NTC) 
Default: 0 

C359 50009 

C35A 50010 NTC beta  NTC sensor Beta coefficient. 
Used in modes: RTD(NTC) 
Default: 0 

     

C3B4 50100 CH2 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C418 50200 CH3 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C47C 50300 CH4 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C4E0 50400 CH5 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C544 50500 CH6 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C5A8 50600 CH7 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C60C 50700 CH8 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C670 50800 CH9 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C6D4 50900 CH10 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C738 51000 CH11 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C79C 51100 CH12 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 
     

    ABBREVIATIONS          
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  CH - channel 

AI - analog input (R - resistance) 
RTD - RTD sensor 
AO - analog output (U10 - voltage 0-10 V; I20 - 
current 0-20 mA) 
DO - digital output (coil) 
ADC - analog to digital converter 
DAC - digital to analog converter 

 

Seria D | Relay 
HEX DEC Content Type Comment 
     

    COILS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

0 0 CH1 output value 
 

- Mode DO: 0=off, 1=on 
- Other modes: write is ignored, reads always 0 

1 1 CH2 output value 
 

See CH1 output value 

2 2 CH3 output value 
 

See CH1 output value 

3 3 CH4 output value 
 

See CH1 output value 

4 4 CH5 output value 
 

See CH1 output value 

5 5 CH6 output value 
 

See CH1 output value 

6 6 CH7 output value 
 

See CH1 output value 

7 7 CH8 output value 
 

See CH1 output value 

8 8 CH9 output value 
 

See CH1 output value 

9 9 CH10 output value 
 

See CH1 output value 

A 10 CH11 output value 
 

See CH1 output value 

B 11 CH12 output value 
 

See CH1 output value 
     

    DISCRETE INPUTS     
     

  
Nothing 

  

     

    INPUT REGISTERS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

7530 30000 CH1 status U16 0=OK 
1=other error 
2=value not ready yet 
3=below ADC hardware range 
4=above ADC hardware range 
5=below presentation range 
6=above presentation range 
7=overcurrent protection active 

7531 30001 CH2 status U16 See CH1 status 

7532 30002 CH3 status U16 See CH1 status 

7533 30003 CH4 status U16 See CH1 status 

7534 30004 CH5 status U16 See CH1 status 

7535 30005 CH6 status U16 See CH1 status 

7536 30006 CH7 status U16 See CH1 status 

7537 30007 CH8 status U16 See CH1 status 

7538 30008 CH9 status U16 See CH1 status 

7539 30009 CH10 status U16 See CH1 status 

753A 30010 CH11 status U16 See CH1 status 
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753B 30011 CH12 status U16 See CH1 status 
     

    HOLDING REGISTERS     
     

CHANNELS PROCESS DATA 

9C40 40000 CH1 output value S16 - Mode DO: coil value (0=off, 1=on) 
- Other modes: write is ignored, reads always 0 

9C41 40001 CH2 output value S16 See CH1 output value 

9C42 40002 CH3 output value S16 See CH1 output value 

9C43 40003 CH4 output value S16 See CH1 output value 

9C44 40004 CH5 output value S16 See CH1 output value 

9C45 40005 CH6 output value S16 See CH1 output value 

9C46 40006 CH7 output value S16 See CH1 output value 

9C47 40007 CH8 output value S16 See CH1 output value 

9C48 40008 CH9 output value S16 See CH1 output value 

9C49 40009 CH10 output value S16 See CH1 output value 

9C4A 40010 CH11 output value S16 See CH1 output value 

9C4B 40011 CH12 output value S16 See CH1 output value 
     

  
CH1 CONFIGURATION 

  

C350 50000 Mode U16 Mode of operation. 
Values: 0=off, 1=DO 
Default: 0      

C3B4 50100 CH2 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C418 50200 CH3 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C47C 50300 CH4 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C4E0 50400 CH5 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C544 50500 CH6 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C5A8 50600 CH7 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C60C 50700 CH8 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C670 50800 CH9 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C6D4 50900 CH10 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C738 51000 CH11 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 

C79C 51100 CH12 CONFIGURATION 
 

See CH1 CONFIGURATION 
     

    ABBREVIATIONS          

    
CH - channel 
DO - digital output (coil) 
ADC - analog to digital converter 
DAC - digital to analog converter 
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Konserwacja 
W normalnych warunkach eksploatacji urządzenia nie wymagają 
konserwacji. 

Recykling i utylizacja 
Urządzenie 
Zawiera typowe komponenty elektroniczne: płytki PCB, 
złącza, wtyki, diody. 
Obudowa i złącza wykonane z poliamidu (PA). 
Brak baterii. 

 
 

Opakowanie 
Karton z materiałów wtórnych 
Etykieta: papier 
Wypełnienie: pianka PU 
Instrukcja: papier 

Odniesienia 
Karta produktu 
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-
io/dokumentacja/karta-produktu/  

Deklaracja zgodności UE (CE) 
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-
io/dokumentacja/deklaracja-ce/  

Ogólne warunki handlowe (OWH) 
https://edscontrollers.pl/informacje/ogolne-warunki-handlowe/  

Program konfiguracyjny Ambity Line Config Tool 
https://edscontrollers.pl/oprogramowanie/ambity-line/config-tool/  

https://edscontrollers.com/files/al-io-datasheet.pdf
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/karta-produktu/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/karta-produktu/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/deklaracja-ce/
https://edscontrollers.pl/produkty/ambity-line/moduly-io/dokumentacja/deklaracja-ce/
http://edscontrollers.com/ogolne-warunki-handlowe
https://edscontrollers.pl/informacje/ogolne-warunki-handlowe/
https://edscontrollers.pl/oprogramowanie/ambity-line/config-tool/
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Dane producenta 
eDev Studio sp. z o.o.  
ul. Władysława Trylińskiego 2, 10-683 Olsztyn, Polska 
✉ info@edscontrollers.pl | 🌐🌐 https://edscontrollers.pl/ 

mailto:info@edscontrollers.pl
https://edscontrollers.pl/
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